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The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document
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SAFETY NOTES 1

Safety notes

= Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by skilled per-

son.
= Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= When commissioning, protect the device from moisture and contamination.

= These operating instructions contain information required during the life cycle of
the sensor.

Intended use

The GTBGV is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to as “sensor”
in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals, and persons.
If the product is used for any other purpose or modified in any way, any warranty claim

against SICK AG shall become void.

Operating and status indicators

Photoelectric proximity sensor with background suppression.

21.7 (0.85)

21.7 (0.85) 14.5 (0.57) 14.5 (0.57)
= —. —— .
| KD == ‘
I = =
| |
_ | o \
3 g oF—i———=8 s Q1=
< IO N =@ d Il-—"— —|=
o~ sl ofol 2 |4 ots
3 ‘ Sl & MRS ‘ Slm
3 : o2 ” Q|4 ©|3
@ @—L NE! Slalgl @ L |
| =8 q2 | -8
i ~o i ~o
sy ~ T EBE=
|
t v ®
6 7
6 7

Figure 2: Connection type: plug, M8

Figure 1: Connection type: cable
Mounting holes M3

Mounting holes M3
Optical axis, receiver

Optical axis, receiver ) ) )
Optical axis, receiver

Optical axis, receiver ) )
Optical axis, sender

Optical axis, sender
Cable
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Connector, M8
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4 MOUNTING

LED indicator yellow: Status of received ® LED indicator yellow: Status of received
light beam light beam
LED indicator green: Supply voltage @ LED indicator green: Supply voltage
active active

Potentiometer: sensing range Potentiometer: sensing range

4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of acces-
sories).

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 1.

5 Electrical installation

The sensors must be connected in a voltage-free state (Uy = 0 V). The following informa-
tion must be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: pin assignment
- Cable: wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply (Uy > O V) once all electrical connec-
tions have been established. The green LED indicator lights up on the sensor.

Explanations of the connection diagram (Tables 2 and 3):
Q / Q = switching outputs

n. ¢c. = not connected

DC: 10... 30 V DC, see ,Technical specifications”, page 12
Table 1: DC

GTB6- x24xxV x44xxV X74xxV
+(L+) +(L+) +(L+)

2 Q Q Q
3 - (M) - (M) -(M)
4

1=brn
2 =wht
3 =blu
4 = plk
0.14 mm?2
AWG26

8021849 | SICK
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COMMISSIONING 6

Table 2: DC

PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| Q | Q
| . | L
Lo ™ L ™

NPN: Q (S 100 mA) I B R B
| | | |
| Q | Q
A R B B 0 I
Lo ! Lo ™

PNP: Q (< 100 mA) I N
| | N
| Q | Q
| . | L
L ™ . W™

NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
L, L,
Lo ™ Lo ™

6 Commissioning
1 Alighment

Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted light beam hits
the center of the object. You must ensure that the optical opening (front screen) of the sen-
sor is completely clear [see figure].

Figure: Alignment

2  Sensing range

021849 | SICK
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6 COMMISSIONING

Check the application conditions: Adjust the sensing range and distance to the object or
background and the remission capability of the object according to the corresponding dia-
gram [see figure X] (x = sensing range, y = monitored area between the set sensing range
and background suppression as a % of the sensing range (object remission/background
remission)). Remission: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white 3 (referring to stan-
dard white as per DIN 5033).

The minimum distance (= y) for background suppression can be determined from diagram
[ see figure X D] as follows:

Example: x = 150 mm, y = 20 => 20% of 150 mm = 30 mm. That is, the background is
suppressed at a distance of > 180 mm from the sensor.

weifler Hinter-

o)
% des Schaltabstands grund (90%)

30 !
GTB6-xxx3x
25 Q)
6%/90%
20 \
y .|
15 2 —
18%/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
"'/
5 > ©)
m— 90%/90%
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

Figure 3: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25
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15
/ £
/ 18%/90%
10

Y/
\_/’/
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/5
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Figure 4: GTB6-xxx2x

21849 | SICK
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COMMISSIONING 6

% des Schaltabstands
25

20 7

@
90%/90%

15 /
10 /
7

18%/90%

6%/90% 3

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Figure 5: GTB6-xxx1x

For other sensing ranges, please refer to individual datasheets.

3  Sensing range setting
The sensing range is adjusted with the potentiometer (type: 270°). Clockwise rotation:
sensing range increased; counterclockwise rotation: sensing range reduced. We recom-
mend placing the object within the sensing range, e.g. see table 3. Once the sensing range
has been adjusted, the object is removed from the path of the beam, which causes the
background to be suppressed and the switching output to change [see table 2].

Table 3: Sensing range setting

AV I

The sensor is adjusted and ready for operation.

021849 | SICK
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7 TROUBLESHOOTING

71

10

Figure 6: Detection

Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates which measures are to be taken if the sensor stops

working.

Troubleshooting table

Table 4: Troubleshooting

LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

Green LED does not light up

No voltage or voltage below
the limit values

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Green LED does not light up

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

Green LED does not light up

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Yellow LED flashes

Sensor is still ready for opera-
tion, but the operating condi-
tions are not ideal

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam of
light (light spot) with the
object / Clean the optical sur-
faces / Readjust the sensitiv-
ity (potentiometer) / Check
sensing range and adjust if
necessary, see figure 3,

page 8

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

Distance between the sensor
and the background is too
short

Reduce the sensing range,
see figure 3

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Distance between the sensor
and the object is too long or
sensing range is set too short

increase the sensing range,
take note of the distance
between the sensor and the
background, see figure 3

8021849 | SICK
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DISASSEMBLY AND DISPOSAL 8

8 Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific regula-
tions. Efforts should be made during the disposal process to recycle the constituent
materials (particularly precious metals).

9 Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.
We recommend doing the following regularly:

e Clean the external lens surfaces
e  Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.
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10 TECHNICAL SPECIFICATIONS

10 Technical specifications

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Sensing range 35... 140 mm 50...220 mm 50 ... 200 mm
Sensing range max. 5...250 mm? 5...400 mm? 5...420 mm?
Possibility of setting Potentiometer Potentiometer Potentiometer
Light spot diameter/distance 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Supply voltage Vg DC 10...30V? DC 10...30V? DC10..30V?
Output current l,a. 100 mA 100 mA 100 mA
Max. switching frequency 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®
Max. response time <1.25 ms? <1.25 ms? < 1.25 ms?¥

Enclosure rating

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

Protection class

ne

ne

e

Circuit protection

A, B, D"

A, B, D"

A, B, D"

Ambient operating temperature

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

1) Object with 90 % remission (based on standard white DIN 5033)

2)  Limit value; operation in short-circuit protection mains max. 8 A; residual ripple max. 5 Vg

) With light / dark ratio 1:1
4)  Signal transit time with resistive load
) IP68: according to EN 60529 (water depth of 1 m / 24 h).
IP69K: according to ISO 20653:2013-03.
6) Reference voltage DC 50 V
7) A = Uy-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
D = outputs overcurrent and short-circuit protected

12
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Beschriebenes Produkt
G6 Inox
GTB6BV

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort

SICK, Malaysia

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks ist
nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes zulas-
sig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche schriftli-
che Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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11 SICHERHEITSHINWEISE

11

12

13

16

Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemafd EU-Maschinenrichtlinie.

Power supply: Class 2

Enclosure type 1

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schitzen.

Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus des
Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die GTB6V ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden Sensor
genannt) und wird zum optischen, berlhrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und
Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen am Pro-
dukt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegenuber der SICK AG.

Betriebs- und Statusanzeigen

Reflexions-Lichtschranke mit Hintergrundausblendung.

Abbildung 7: Anschlussart: Leitung
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Abbildung 8: Anschlussart: Stecker, M8

. Befestigungslocher M3
Befestigungslocher M3 gung

Optikachse, Empfa
Optikachse, Empfanger puikachse, Empranger

. Optikachse, Empfanger
Optikachse, Empfanger P prang
Optikachse, Sender

Steckverbinder, M8

Optikachse, Sender
Leitung
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MONTAGE 14

LED-Anzeige gelb: Status des empfange- ® LED-Anzeige gelb: Status des empfange-

nen Lichtstrahls nen Lichtstrahls
LED-Anzeige grin: Versorgungsspannung@ LED-Anzeige griin: Versorgungsspannung
aktiv aktiv
Potentiometer: Schaltabstand Potentiometer: Schaltabstand
14 Montage
Die Lichtschranke unter Verwendung eines geeigneten Befestigungswinkels montieren
(siehe die SICK Zubehorpalette).
Bevorzugte Richtung des Objekts relativ zur Lichtschranke beachten, s. Abbildung 7.
15 Elektrische Installation

Die Lichtschranken mussen in spannungslosem Zustand (Uy = O V) angeschlossen wer-
den. Je nach Anschlussart sind die folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Anschlussbelegung
- Leitung: Aderfarbe

Spannung erst anlegen/Spannungsversorgung erst einschalten (Uy, > 0 V), wenn alle

elektrischen Anschlusse hergestellt wurden. Die grine LED-Anzeige an der Licht-
schranke leuchtet auf.

Erlauterungen zum Anschlussschema (Tabelle 2 und 3):
Q/ Q = Schaltausgénge

n. c. = nicht angeschlossen

DC: 10... 30 V DC, siehe ,Technische Daten“, Seite 23
Tabelle 5: DC

GTBG6- x24xxV x44xxV X74xxV
+(L+) +(L+) + (L+)
2 Q Q Q
3 - (M) -(M) -(M)
4 Q Q Q
L ) § 2 4
1= brn 1 3
2 =wht
3 =blu
4 = blk
0.14 mm?2
AWG26

021849 | SICK
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16 INBETRIEBNAHME

Tabelle 6: DC

PNP: Q (< 100 mA) I N S
RN | |
| Q | Q
l | - (M) l | -
[ L.

NPN: Q (S 100 mA) I B R B
| | | |
| Q | Q
IS RS
[ L. .

PNP: Q (S 100 mA) I N
| | N
| Q | Q
l | M l | -
L ™ L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
l | - (M) | Ll - (M)
[ L. .

16 Inbetriebnahme

1  Ausrichtung
Den Sensor am Objekt ausrichten. Die Position so wahlen, dass der rote ausgesandte
Lichtstrahl die Mitte des Objekts trifft. Es muss sichergestellt werden, dass die Optikoff-
nung (Frontscheibe) des Sensors komplett frei ist. [siehe Abbildung].

Abbildung: Ausrichtung

2  Schaltabstand

8021849 | SICK
18 Subject to change without notice



INBETRIEBNAHME 16

Die Einsatzbedingungen priifen: Den Schaltabstand und den Abstand zum Objekt oder Hin-
tergrund sowie die Remissionsfahigkeit des Objekts gemafd dem entsprechenden Dia-
gramm anpassen [siehe Abbildung X] (x = Schaltabstand, y = Uberwachungsbereich ZWi-
schen eingestelltem Schaltabstand und Hintergrundausblendung in % des Schaltabstands
(Objektremission/Hintergrundremission)). Remission: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @,
90 % = weift @ (Standardwei nach DIN 5033).

Der Mindestabstand (= y) fur die Hintergrundausblendung kann anhand von Diagramm

[ siehe Abbildung X @] wie folgt bestimmt werden:

Beispiel: x = 150 mm, y = 20 => 20 % von 150 mm = 30 mm. Das heif3t, der Hintergrund
wird bei einem Abstand von > 180 mm zum Sensor ausgeblendet.

weifder Hinter-

% des Schaltabstands grund (90%)

30 T
GTB6-xxx3x
25 Q)
6%,/90%
20 \
y
15 2 —
18%/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
"'/
5 > ©)
— 90%/90%
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

Abbildung 9: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25

GTB6 INOX IR_T5

20 O
6%/90%

15 / / @
/ 18%/90%
10
/5

N/ /
/
N ——
90%/90%

0 |
0 100 200 300 400 500
Absand in mm

Abbildung 10: GTB6-xxx2x

021849 | SICK
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INBETRIEBNAHME

20

% des Schaltabstands
25

20 7

@
90%/90%

15 /
10 /
7

18%/90%

6%/90% 3

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Abbildung 11: GTB6-xxx1x

Weitere Schaltabstande sind den einzelnen Datenblattern zu entnehmen.

Einstellung des Schaltabstands

Der Schaltabstand wird mit dem Potentiometer eingestellt (Typ: 270°). Drehung im Uhrzei-
gersinn: Schaltabstand erhoht; Drehung gegen den Uhrzeigersinn: Schaltabstand verrin-
gert. Es wird empfohlen, das Objekt innerhalb des Schaltabstands zu platzieren, z. B. siehe
Tabelle 7. Nach Anpassung des Schaltabstands wird das Objekt aus dem Strahlweg
genommen, was zur Ausblendung des Hintergrunds und zum Umschalten des Schaltaus-
gangs flhrt [siehe Tabelle 6].

Tabelle 7: Einstellung des Schaltabstands
\VAV I

Der Sensor ist justiert und betriebsbereit.

8021849 | SICK
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STORUNGSBEHEBUNG 17

17

17.1

02184

ubject to

9
¢l

Abbildung 12: Detektion

Storungsbehebung

Fehlerbehebungstabelle

SICK
hange without notice

Tabelle 8: Fehlerbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

MafBnahme

griine LED leuchtet nicht

keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prufen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prifen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

grune LED leuchtet nicht

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

grune LED leuchtet nicht

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

gelbe LED blinkt

Sensor ist noch betriebsbe-
reit, aber die Betriebsbedin-
gungen sind nicht optimal

Die Betriebsbedingungen pru-
fen: Den Lichtstrahl (Licht-
fleck) vollstandig am Objekt
ausrichten. / Die optischen
Oberflachen reinigen . / Die
Empfindlichkeit neu einstellen
(Potentiometer) . / Schaltab-
stand prifen und ggf. anpas-
sen, siehe Abbildung 9,

Seite 19

gelbe LED leuchtet, kein Objekt
im Strahlengang

Abstand zwischen Sensor und
Hintergrund ist zu gering

Schaltabstand verringern,
siehe Abbildung 9

Objekt ist im Strahlengang,
gelbe LED leuchtet nicht

Abstand zwischen Sensor und
Objekt ist zu grof3 oder Schalt-
abstand ist zu gering einge-
stellt

Schaltabstand vergrofern,
Abstand zwischen Sensor und
Hintergrund beachten, siehe
Abbildung 9

21
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DEMONTAGE UND ENTSORGUNG

18

19

22

Demontage und Entsorgung

Wartung

Die Entsorgung des Sensors hat gemafd den landerspezifisch anwendbaren Vorschrif-
ten zu erfolgen. Flr die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetalle) ist im Rah-
men der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e die optischen Grenzflachen zu reinigen
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

Veranderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und techni-
sche Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8021849 | SICK
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TECHNISCHE DATEN 20

20 Technische Daten

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Schaltabstand 35..140 mm 50...220 mm 50 ...200 mm
Schaltabstand max. 5...250 mm? 5...400 mmY 5...420 mmY
Einstellung moglich Potentiometer Potentiometer Potentiometer
Lichtfleckdurchmesser/Entfernung 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Versorgungsspannung Uy DC10..30V? DC10..30V? DC10..30V?
Ausgangsstrom .y 100 mA 100 mA 100 mA
Schaltfolge max. 500 Hz¥ 500 HZ¥ 500 HZY
Ansprechzeit max. < 1.25 ms* < 1.25 ms* <1.25 ms*

Schutzart

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

Schutzklasse

ne

ne

118

Schutzschaltungen

A, B, D"

A, B, D"

A, B, D"

Betriebsumgebungstemperatur

-25 °C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

1) Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)

2)  Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg

) Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
4)  Signallaufzeit bei ohmscher Last
)

IP69K: nach ISO 20653:2013-03.
6)  Bemessungsspannung DC 50 V
7) A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

021849 | SICK
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IP68: nach EN 60529 (Wassertiefe 1 m/24 h).
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Produit décrit
G6 Inox
GTB6V

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK, Malaisie

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a la
société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE 21

21
22
23
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Instructions de sécurité

. Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au person-

nel qualifié.

= |l ne s’agit pas d’'un composant de sécurité au sens de la directive machines CE.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Protéger I'appareil contre I’numidité et les impuretés lors de la mise en service.
= Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant toute le

cycle de vie du capteur.

Utilisation conforme

GTBGV est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur dans ce
document) qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de per-
sonnes. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la garantie de SICK

AG.

Afficheurs d'état et de fonctionnement

SICK
hange without notice

Détecteur a réflexion directe avec élimination d'arriére-plan.

21.7 (0.85)

21.7 (0.85) 14.5 (0.57) 14.5 (0.57)
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R lllustration 14: Mode de raccordement : fiche,
lllustration 13: Mode de raccordement : cable MLé ! !

Trous de montage M3
Axe optique, récepteur
Axe optique, récepteur
Axe optique, émetteur
Cable

Trous de montage M3
Axe optique, récepteur
Axe optique, récepteur
Axe optique, émetteur
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24 MONTAGE
Afficheur & LED jaune : Etat du faisceau ® Connecteur, M8
lumineux recu ® Afficheur & LED jaune : Etat du faisceau
Afficheur a LED verte : Tension d'alimen- lumineux recu
tation active @ Afficheur & LED verte : Tension d'alimen-
Potentiométre : distance de commuta- tation active
tion Potentiométre : distance de commuta-
tion
24 Montage
Monter le capteur a I'aide d’'une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’acces-
soires de SICK).
Noter la direction privilégiée de I'objet par rapport au capteur, voir illustration 13.
25 Installation électrique

28

Les capteurs doivent étre connectés hors tension (U, = 0 V). Observer les informations
suivantes, en fonction du mode de raccordement :

- Raccordement du connecteur méale : affectation des broches
- Cable : couleur des conducteurs

Appliquer la tension/activer I'alimentation électrique (Uy > O V) seulement lorsque tous
les raccordements électriques ont été établis. Lafficheur a LED verte s’allume sur le
capteur.

Explications du schéma de raccordement (tableaux 2 et 3) :
Q/ Q = sorties de commutation

n. c. = non connecté

CC:10... 30 V CC, voir ,Caractéristiques techniques*, page 34
Tableau 9: DC

GTBG6- x24xxV x44xxV X74xxV
+ (L+) + (L+) + (L+)
2 Q Q Q
3 -(M) - (M) -(M)
4 Q Q Q
L ) § 2 4
1= brn 1 3
2 = wht
3=blu
4 = blk
0.14 mm?2
AWG26

8021849 | SICK
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MISE EN SERVICE 26

Tableau 10: DC

PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| Q | Q
N e
Lo ™ L ™
NPN: Q (£ 100 mA) I A R B
| | | |
| Q | Q
o, L,
Lo ! Lo ™
PNP: Q (< 100 mA) I N
| | L
| Q | Q
' .
L ™ . W™
NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
. A
L ™ ™

26 Mise en service

1 Alignhement
Aligner le capteur avec 'objet. Choisir la position de fagcon a ce que le faisceau de lumiére
rouge émis rencontre le centre de I'objet. Veiller a ce que I'ouverture optique (vitre frontale)
du capteur soit parfaitement dégagée [voir illustration].

lllustration: Alighement

2 Distance de commutation

021849 | SICK
ubject to change without notice 29



26 MISE EN SERVICE

30

Controler les conditions d’application : Ajuster la distance de commutation et la distance
par rapport a I'objet ou a I'arriére-plan ainsi que la capacité de rémission de I'objet selon le
schéma correspondant [voir illustration X] (x = distance de commutation, y = zone de
détection entre la distance de commutation définie et I'élimination d'arriére-plan sous la
forme d’un % de la distance de commutation (rémission de I'objet/rémission de I'arriére-
plan)). Rémission : 6 % = noir ®, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (en se référant au blanc

standard conformément a la norme DIN 5033).

La distance minimale (= y) pour I'élimination d'arriére-plan peut étre déterminée a partir

du schéma [ voir illustration X D] comme suit :

Exemple : x = 150 mm, y = 20 => 20 % de 150 mm = 30 mm. Cela signifie que I'arriére-
plan est éliminé a une distance > 180 mm du capteur.

% des Schaltabstands

30 T
GTB6-xxx3x
25 @
6%,/90%
20
15 2
/ 18%/90%
10 /
’/
5 > ©)
— 90%/90%
———— ‘ & 0
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

lllustration 15: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25

GTB6 INOX IR_T5

20 O
6%/90%

15 el

/ 18%/90%
10
Y/
~

_///

° /i
90%/90%
0 \
0 100 200 300 400 500

Absand in mm

lllustration 16: GTB6-xxx2x

weifder Hinter-
grund (90%)

y |

Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm

8021849 | SICK
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% des Schaltabstands

25
20 ’
O)
90%,/90%
15 /
/ 18%/90%
10 /
£ =
5 = 6%/90% 3
0

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

lllustration 17: GTB6-xxx1x

Pour les autres distances de commutation, se reporter aux fiches techniques séparées.

Réglage de la distance de commutation

La distance de commutation est réglée avec le potentiométre (type : 270°). Rotation dans
le sens des aiguilles d’'une montre : distance de commutation accrue ; rotation dans le
sens inverse des aiguilles d’'une montre : distance de commutation réduite. Nous
conseillons de placer I'objet dans la distance de commutation, p. ex. voir tableau 11. Une
fois la distance de commutation réglée, I'objet est retiré de la trajectoire du faisceau, ce
qui entraine I'élimination de I'arriére-plan et le changement de la sortie de commutation
[voir tableau 10].

Tableau 11: Réglage de la distance de commutation

\/\/ I

Le capteur est réglé et prét a fonctionner.
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27 ELIMINATION DES DEFAUTS

27

27.1

32

lllustration 18: Détection

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau Suppression des défauts

Tableau 12: Suppression des défauts

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte ne s'allume pas

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Controler l'alimentation élec-
trique, controler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

La LED verte ne s'allume pas

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

La LED verte ne s'allume pas

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED jaune clignote

Le capteur est encore
opérationnel, mais les condi-
tions d'utilisation ne sont pas
idéales

Contrdler les conditions de
fonctionnement : Aligner
complétement le faisceau de
lumiére (spot lumineux) sur
I'objet / Nettoyer les surfaces
optiques / Régler de nouveau
la sensibilité (potentiométre) /
Contrdler la distance de com-
mutation et la régler si néces-
saire, voir illustration 15,
page 30

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance entre le capteur
et l'arriére-plan est trop faible

Réduire la distance de com-
mutation, voir illustration 15

8021849 | SICK
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LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et l'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

augmenter la distance de
commutation, noter la dis-
tance entre le capteur et
I'arriére-plan, voir
illustration 15

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en vigueur.
Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notamment les

métaux précieux).

Maintenance

SICK
hange without notice

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

e au nettoyage des surfaces optiques
e au contrdle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-
nies ne sont pas une déclaration de garantie.
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30 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

30

Caractéristiques techniques

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Distance de commutation 35..140 mm 50...220 mm 50 ...200 mm
Portée max. 5...250 mm? 5...400 mmY 5...420 mmY
Possibilité de réglage Potentiométre Potentiométre Potentiométre
Diamétre spot / distance 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Tension d'alimentation Uy DC 10...30V? DC 10...30V? DC10..30V?
Courant de sortie |, 100 mA 100 mA 100 mA
Commutation max. 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®
Temps de réponse max. < 1.25 ms* < 1.25 ms* <1.25 ms*
Indice de protection IP67,IP68,IP69 [IP67,IP6GS8,IP69 |IP67,IP 68, IP69
K5 K5 KS
Classe de protection e e e
Protections électriques A, B,D? A, B,D? A, B,D?
Température de service 25°C...+55°C |-256°C..+55°C 25 °C...+55 °C

1) Object with 90 % remission (based on standard white DIN 5033)
2) Valeurs limites ; fonctionnement sur réseau protégé contre les courts-circuits max. 8 A ; ondulation résiduelle max. 5 Ve,
) Pour un rapport clair/sombre de 1:1
4)  Temps de propagation du signal sur charge ohmique
) IP68 : selon EN 60529 (profondeur d’eau de 1 m/24 h).
IP69K : selon ISO 20653:2013-03.
6)  Tension de mesure 50 V CC
7) A =raccordements Uy protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

8021849 | SICK
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Produto descrito
G6 Inox
GTB6BV

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK, Malasia

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacado expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sao de propriedade de seus respectivos pro-
prietarios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.
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31 AVISOS DE SEGURANCA

31

32

33

38

Avisos de seguranca

Ler o manual de instrucdes antes da coloca¢do em operacao.

A conexao, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por

pessoal técnico qualificado.

Este nao € um componente de seguranca conforme a Diretriz de Maquinas Euro-

peia.
Power supply: Class 2
Enclosure type 1

Durante a colocacao em operacao, manter o aparelho protegido contra impurezas

e umidade.

Este manual de instrucoes contém informagdes necessarias para toda a vida Util

do sensor.

Especificacoes de uso

0 GTB6V é um sensor fotoelétrico de proximidade utilizado para a deteccao éptica, sem
contato, de objetos, animais e pessoas. Qualquer utilizagao diferente ou alteracoes do

produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

Indicador de operacao

Sensor fotoelétrico com supressao do plano de fundo.

21.7 (0.85)

34.2 (1.35)

21.7 (0.85) 14.5 (0.57)
||

/QED —

37.4(1.47)

| 71 26803

(028 110.3 (0.41)

Figura 19: Tipo de conexao: cabo

® e

Orificios de montagem M3
Eixo 6ptico, receptor
Eixo 6ptico, receptor
Eixo 6ptico, emissor

34.3 (1.35)

14.5 (0.57)
|
T
\
®**Lf
S =
|| QF—t+=
NSRS \ Slm
&< L lles
Slg @f——— =5
<< | <&
! N
| =
e ——
6 7

Figura 20: Tipo de conexao: plugue, M8

® oo

Orificios de montagem M3
Eixo optico, receptor
Eixo 6ptico, receptor
Eixo 6ptico, emissor
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® Cabo ® Conector, M8
® Indicador LED amarelo: Status do feixe ® Indicador LED amarelo: Status do feixe
de luz recebido de luz recebido
@ Indicador LED verde: Tensao de ali- @ Indicador LED verde: Tensao de ali-
mentacgao mentacao
Potencidmetro: distancia de comutacao Potencidmetro: distancia de comutacao
Montagem

Monte o sensor utilizando um suporte adequado (consulte os acessoérios da SICK).

Observe a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cf. figura 19.

Instalacao elétrica

SICK
hange without notice

Os sensores devem ser conectados a um estado livre de tensao (U, = 0 V). As seguin-
tes informacoes devem ser observadas, dependendo do tipo de conexao:

- Conector macho: atribuicao do pino
- Cores: cor do fio

Somente aplique tensao/ligue a alimentacao (Uy > O V) depois que as conexoes elétri-
cas forem estabelecidas. O indicador LED verde acende no sensor.

Explicacoes do esquema de conexoes (Tabelas 2 e 3):
Q/ Q = saidas de comutacéo

n. c. = nao conectado

CC: 10... 30 V CC, ver ,Especificacoes técnicas“, pagina 45
Tabela 13: DC

GTBG6- x24xxV x44xxV X74xxV
+ (L+) + (L+) + (L+)
2 Q Q Q
3 -(M) - (M) -(M)
4 Q Q Q
L ) § 2 4
1= brn 1 3
2 = wht
3=blu
4 = blk
0.14 mm?2
AWG26

39



36 COLOCACAO EM OPERACAO

Tabela 14: DC

PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| Q | Q
| | - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (£ 100 mA) I A R B
| | | |
| Q | Q
[ S I I T
L. 1 L. 1
PNP: Q (< 100 mA) I N
| | L
| Q | Q
| L | | .
L ™ L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
| | - (M) | u—(M)
L. 1 L. 1

36 Colocacao em operacao

1  Alinhamento
Alinhe o sensor com o objeto. Selecione a posicao de forma que a luz vermelha emitida
atinja o centro do objeto. Vocé deve garantir que as aberturas épticas (vidro frontal) do
sensor estejam completamente desimpedidas [ver figura].

Figura: Alinhamento

2  Distancia de comutacao

8021849 | SICK
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COLOCACAO EM OPERACAO 36

Verifique as condigoes da aplicacao: Ajuste a distancia de comutagdo e de deteccdo até o
objeto ou plano de fundo e a capacidade de remissao do objeto de acordo com o dia-
grama correspondente [ver figura X] (x = distancia de comutacgéo, y = &rea monitorada
entre a distancia de comutacao definida e a supressao do fundo como % da distancia de
comutacao (remissao de objeto/plano de fundo)). Remissdo: 6% = preto O, 18% = cinza
@, 90% = branco @ (referéncia ao branco padrao de acordo com DIN 5033).

A distancia minima (= y) para supressao do fundo pode ser determinada a partir do dia-
grama [ ver figura X D] conforme segue:

Exemplo: x = 150 mm, y = 20 => 20% de 150 mm = 30 mm. Isto &, o plano de fundo é
suprimido a uma distancia > 180 mm do sensor.

weifder Hinter-

o)
% des Schaltabstands grund (90%)

30 T
GTB6-xxx3x
25 Q)
6%/90%
20 \
y
15 2 —
18%,/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
"'/
5 > ©)
m—— 90%/90%
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

Figura 21: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25

GTB6 INOX IR_T5

20 O
6%/90%

15 @

/ 18%/90%
10

Y/
\_/’/

0 100 200 300 400 500
Absand in mm

)

90%/90%
|

Figura 22: GTB6-xxx2x
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36 COLOCACAO EM OPERACAO

42

% des Schaltabstands

25
20 ’
O)
90%,/90%
15 /
/ 18%/90%
10 /
£ =
5 = 6%/90% 3
0

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Figura 23: GTB6-xxx1x

Para outras distancias de comutacgao, consulte as fichas de dados especificas.

Configuracao da distancia de comutagao

A distancia de comutacao é ajustada com o potenciémetro (tipo: 270°). Rotagdo no sen-
tido horario: aumento na distancia de comutacao; rotagdo no sentido anti-horario: reducao
na distancia de comutacao. Recomendamos colocar o objeto dentro da distancia de
comutacao, por ex., ver tabela 15. Depois que a distancia de comutacao for ajustada, o
objeto é removido do caminho do feixe de luz, o que faz com que o plano de fundo seja
suprimido e a saida de comutacao se altere [ver tabela 14].

Tabela 15: Configuragao da distancia de comutagao

\/\/ I

0 sensor esta ajustado e pronto para a operacgao.

8021849 | SICK
Subject to change W:\Lthout lnot\ce



ELIMINACAO DE FALHAS 37

37

37.1

02184

ubject to

9
¢l

Figura 24: Detecgao

Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacdo de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o sen-

sor nao estiver funcionando.

Tabela de resolucao de problemas

SICK
hange without notice

Tabela 16: Resolugdo de problemas

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde apagado Sem tensao ou tensao abaixo | Verificar a alimentagao de
dos valores-limite tensao, verificar toda a
conexao elétrica (cabos e
conectores)

LED verde apagado Interrupgdes de tensao Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupgoes

LED verde apagado Sensor esta com defeito Se a alimentagao de tensao

estiver em ordem, substituir o
sensor

LED amarelo intermitente

Sensor ainda esta operacio-
nal, mas as condicdes de
operacao nao sao ideais

Verifique as condicoes da
operacao: Alinhe totalmente o
feixe de luz (ponto de luz) com
0 objeto / Limpe as
superficies 6pticas / Reajuste
a sensibilidade
(potencidmetro) / Verifique a
distancia de comutacao e
ajuste caso seja necessario,
ver figura 21, pagina 41

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho éptico

Distancia entre sensor e
fundo é pequena demais

Reduzir a distancia de
comutacao, ver figura 21

Objeto esta no caminho 6ptico,
LED amarelo apagado

Distancia entre sensor e
objeto é grande demais ou
distancia de comutacao foi
ajustada para um valor baixo
demais

aumentar a distancia de
comutagao, anote a distancia
entre o0 sensor € o plano de
fundo, ver figura 21
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38 DESMONTAGEM E DESCARTE

38 Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveitamento
dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

39 Manutencao

Os sensores SICK nao requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies épticas
¢ uma verificacao das conexoes roscadas e dos conectores

Nao sao permitidas modificacées no aparelho.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

8021849 | SICK
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ESPECIFICACOES TECNICAS 40

40 Especificacoes técnicas

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Distancia de comutacao 35..140 mm 50...220 mm 50...200 mm
Distancia de comutacao max. 5...250 mm? 5...400 mmY 5...420 mmY

Possivel configuracao

Potenciometro

Potencidometro

Potenciometro

Diametro do ponto de luz/distancia 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Tens&o de alimentacéo Uy DC10..30V2 DC10..30V2 DC 10..30V2
Corrente de saida |y 100 mA 100 mA 100 mA
Sequéncia max. de comutacao 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®

Tempo max. de resposta < 1.25 ms* < 1.25 ms* <1.25 ms*

Tipo de protecao

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

Classe de protecao

ne

ne

e

Circuitos de protecao

A, B, D"

A, B, D"

A, B, D"

Temperatura ambiente de funcionamento

-25 °C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

1) Objeto a ser detectado com 90% de luminancia (com base no padrao branco DIN 5033)
2) Valores limite; funcionamento com rede a prova de curto-circuito max. 8 A; ondulagao residual max. 5 Vg

) Com propor¢do sombra/luz 1:1
4)  Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
)

IP69K: de acordo com a norma ISO 20653:2013-03.
6) Tensao de dimensionamento CC 50 V
7) A = conexdes protegidas contra inversado de p6los Uy

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito

021849 | SICK
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IP68: de acordo com a norma EN 60529 (profundidade de dgua de 1 m / 24 h).
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Descrizione prodotto
G6 Inox
GTB6V

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Malesia

Note legali

Questo manuale & protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non & con-
sentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autorizza-
zione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento € un originale della ditta SICK AG.
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avvertenze di sicurezza

= Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico

specializzato.

= Non é un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall'umidita e dalla sporcizia.
s Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo

di vita del sensore.

Uso conforme alle disposizioni

GTBGV € un sensore fotoelettrico energetico (di seguito detto sensore) utilizzato per il
rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Se viene utilizzato diver-
samente e in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei

confronti di SICK.

Indicatori di uso e di funzionamento

SICK
hange without notice

Sensori fotoelettrici energetici con soppressione dello sfondo.

21.7 (0.85)

21.7 (0.85) 14.5 (0.57) 14.5 (0.57)
= —— .
= e
| |
_ | o \
8 g Q-—i——{—=& s Ql-————=
< IO N =@ = Il-—"— —|=
N ) otsl & Slela | ots
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3 N Lo 8g® 5135 s
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—_ o 5 —_
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I ~o } S
Jj | S— I— . ] =
‘ ®
6 7
G 7

. o . . Figura 26: Tipo di collegamento: connettore
Figura 25: Tipo di collegamento: cavo maschio, M8

Fori per il montaggio M3
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, emettitore

Fori per il montaggio M3
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, emettitore
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44 MONTAGGIO

44 Montaggio

Spia LED gialla: Stato del fascio di luce
ricevuto

Spia LED verde: Tensione di alimenta-
zione attiva

Potenziometro: distanza di lavoro

Q @@

®

Connettore, M8

Spia LED gialla: Stato del fascio di luce
ricevuto

Spia LED verde: Tensione di alimenta-
zione attiva

Potenziometro: distanza di lavoro

Montare il sensore utilizzando una staffa di fissaggio adatta (vedi la gamma di acces-
sori SICK).

45 Installazione elettrica

50

Annotare le direzione prescelta dell’'oggetto relativamente al sensore, cfr. figura 25.

| sensori devono essere connessi in uno stato privo di tensione (U, = 0 V). Si devono

Q/ Q = uscita di commutazione

n. C. = non connesso

osservare le informazioni seguenti in base al tipo di collegamento:

Attacco connettore maschio: assegnazione del pin
Cavo: colore filo

Applicare la tensione/cambiare I'alimentazione elettrica (U, > O V) solo quando siano
state stabilite tutti collegamenti elettrici. La spia LED verde si illumina sul sensore.

Annotazioni sullo schema di collegamento (tabelle 2 e 3):

DC: 10... 30 VDC, v. ,Specifiche tecniche“, pagina 56

Tabella 17: DC

GTBG6-

2
3 -(M)
4

L

1=brn
2 =wht
3 =blu
4 =plk
0.14 mm2
AWG26
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MESSA IN SERVIZIO 46

Tabella 18: DC

PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| Q | Q
. .
Lo ™ L ™
NPN: Q (£ 100 mA) I A R B
| | | |
| Q | Q
L, L,
Lo ! Lo ™
PNP: Q (< 100 mA) I N
| | L
| Q | Q
N e
L ™ . W™
NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
o, .
Lo ™ Lo ™

46 Messa in servizio

1  Allineamento
Allineare il sensore con I'oggetto. Selezionare la posizione cosi che il raggio di luce rosso
emesso colpisca il centro dell'oggetto. E necessario assicurarsi che I'apertura ottica (fron-
talino) del sensore sia completamente libera [v. figura].

Figura: Allineamento

2 distanza di lavoro

021849 | SICK
ubject to change without notice 51



46 MESSA IN SERVIZIO

52

Controllare le condizioni di applicazione: Regolare la distanza di lavoro € la distanza
dall’'oggetto o dallo sfondo e la capacita del coefficiente di riflessione dell’'oggetto in base
al diagramma corrispondente [v. figura X] (x = distanza di lavoro, y = zona di sorveglianza
tra I'impostazione della distanza di lavoro e la soppressione di sfondo come una percen-
tuale della distanza di lavoro (coefficiente di riflessione dell’'oggetto/coefficiente di rifles-
sione dello sfondo)). Coefficiente di riflessione: 6% = nero @, 18% = grigio @, 90% =
bianco @) (riferito allo standard bianco secondo DIN 5033).

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere determinata dal dia-
gramma [ v. figura X @] come segue:

Esempio: x = 150 mm, y = 20 => 20% di 150 mm = 30 mm. Questo significa che lo sfondo
€ soppresso a una distanza di > 180 mm dal sensore.

weifder Hinter-

% des Schaltabstands grund (90%)

30 T
GTB6-xxx3x
25 Q)
6%/90%
20 \
y
15 2 —
18%/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
"'/
5 > ©)
— 90%/90%
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

Figura 27: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25

GTB6 INOX IR_T5

20 O
6%/90%

15
/@
/ 18%/90%
10
/5

Vi
NN
90%/90%

0 |
0 100 200 300 400 500
Absand in mm

Figura 28: GTB6-xxx2x
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% des Schaltabstands

25
20 ’
O)
90%,/90%
15 /
/ 18%/90%
10 /
£ =
5 = 6%/90% 3
0

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Figura 29: GTB6-xxx1x

Per altre distanze di lavoro, fare riferimento alle schede tecniche individuali.

Regolazione della distanza di lavoro

La distanza di lavoro viene regolata con il potenziometro (tipo: 270°). Rotazione in senso
orario: maggiore distanza di lavoro; rotazione in senso antiorario: distanza di lavoro ridotta.
Raccomandiamo di mettere I'oggetto entro la distanza di lavoro, ad es. v. tabella 19. Una
volta regolata la distanza di lavoro, I'oggetto viene rimosso dal percorso del raggio dato che
provoca la soppressione di sfondo e il cambio dell’'uscita di commutazione [v. tabella 18].

Tabella 19: Regolazione della distanza di lavoro

AV I

Il sensore viene regolato ed & pronto per I'esercizio.
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47 ELIMINAZIONE DIFETTI

47

47.1

54

Figura 30: Rilevamento

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

Tabella di individuazione ed eliminazione dei guasti

Tabella 20: Individuazione ed eliminazione dei guasti

Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

Il LED verde non si accende

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

Il LED verde non si accende

Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un'ali-
mentazione di tensione sta-
bile

I LED verde non si accende

Il sensore € guasto

Se l'alimentazione di tensione
€ regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

Il LED giallo lampeggia

Il sensore € ancora pronto per
il funzionamento, ma le condi-
zioni di esercizio non sono
ottimali

Controllare le condizioni di
esercizio: Allineare completa-
mente il raggio di luce (punto
luminoso) con l'oggetto /
Pulire le superfici ottiche /
Regolare di nuovo la sensibi-
lita (potenziometro) / Control-
lare la distanza di lavoro e
regolarla se necessario, v.
figura 27, pagina 52

il LED giallo si accende, nessun
oggetto nella traiettoria del rag-
gio

La distanza tra sensore e
sfondo €& inferiori alle capacita
di funzionamento

Ridurre la distanza di lavoro, v.
figura 27

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

La distanza tra sensore e
oggetto é troppo grande o la
distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa

aumentare la distanza di
lavoro, prendere nota della
distanza tra il sensore € lo
sfondo, v. figura 27

8021849 | SICK
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SMONTAGGIO E SMALTIMENTO 48

48 Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste specifi-
catamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in particolare metalli
nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

49 Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e pulire le superfici limite ottiche
e Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

021849 | SICK
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50 SPECIFICHE TECNICHE

50 Specifiche tecniche

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Distanza di commutazione 35..140 mm 50...220 mm 50...200 mm
Distanza max. di commutazione 5..250 mm? 5...400 mm? 5...420 mm?Y

Possibilita di regolazione

Potenziometro

Potenziometro

Potenziometro

Diametro punto luminoso/distanza 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Tensione di alimentazione Uy DC10..30V? DC10..30V? DC10..30V?
Corrente di uscita I,y 100 mA 100 mA 100 mA
Sequenza di commutazione max. 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®

Tempo di reazione max. <1.25 ms? <1.25 ms? < 1.25 ms?¥

Tipo di protezione

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

Classe di protezione

ne

ne

e

Commutazioni di protezione

A, B, D"

A, B, D"

A, B, D"

Temperatura ambientale di funzionamento

-25 °C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

1) Oggetto con il 90% di remissione (riferito al bianco standard DIN 5033)
2)  Valori limite; funzionamento in rete protetta da cortocircuito max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vg

) Con rapporto chiaro / scuro 1:1
4)  Durata segnale con carico ohmico
) IP68: conforme a EN 60529 (profondita dell’acqua di 1 m/24 h).
IP69K: conforme a ISO 20653:2013-03.
6) Tensione di misurazione CC 50 V
7) A = Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.

56
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Producto descrito
G6 Inox
GTB6BV

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK, Malasia

Informacioén legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la repro-
duccién total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por las
disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacién, abre-
viacién o traduccién del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de SICK
AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.
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51 INDICACIONES DE SEGURIDAD

51 Indicaciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente técni-

cos especialistas.

No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maquinas de la
UE.

Power supply: Class 2

Enclosure type 1

Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en servi-
cio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle nece-
saria durante todo el ciclo de vida del sensor.

52 Uso conforme a lo previsto

La GTBGV es una fotocélula optoelectronica de deteccién sobre objeto (en lo sucesivo
llamada sensor) empleada para la deteccion dptica y sin contacto de objetos, animales
y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el producto invalidara

la garantia por parte de SICK AG.

53 Indicadores de servicio y funcionamiento

Fotocélulas de deteccion sobre objeto con supresion de fondo.

21.7 (0.85)

21.7 (0.85) 14.5 (0.57) 14.5 (0.57)
et ———
=t e
\ !
& i 2 \
8 g Q=% s Q- —i— =
s 3 Ot 54 o =
< < \ 9[«; 3 M | gl
@ & @77L7 SS NN,_T,‘ @77L7 NS
\ <8 9 ‘ -8
- iirim l\g 3 | —— 1\9
‘ I IO
®
6 7
6 7
. . P Figura 32: Tipo de conexion: conector macho
Figura 31: Tipo de conexion: cable Mi:; P
@ O.r|f|f>|o.s de montaje M3 O) Orificios de montaje M3
@ EJ_e c‘)ptfco, receptor @ Eje optico, receptor
® Eje Optico, receptor ® Eje Sptico, receptor
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Montaje

@ Eje optico, emisor @ Eje optico, emisor

® Cable ® Conector, M8

® Indicador LED amarillo: Estado del haz  ® Indicador LED amarillo: Estado del haz
luminoso recibido luminoso recibido

@ Indicador LED verde: Tension de alimen- @ Indicador LED verde: Tension de alimen-
tacion activa tacion activa

Potencidometro: distancia de conmu- Potenciémetro: distancia de conmu-
tacion tacion

Monte el sensor con una escuadra de fijacién adecuada (vea la gama de accesorios de
SICK).

Tenga en cuenta la direccion preferente del objeto en relacion con el sensor, cf.
figura 31.

Instalacion eléctrica

SICK
hange without notice

Los sensores deben conectarse en estado libre de tension (Uy = O V). Debe tenerse en
cuenta la siguiente informacién, en funcién del tipo de conexién:

- Conector macho: asignacion de pines
- Cable: color del conductor

Aplique tension eléctrica o conecte la fuente de alimentacion (Uy > O V) Gnicamente
cuando se hayan establecido todas las conexiones eléctricas. Los indicadores LED ver-
des se iluminaran en el sensor.

Explicaciones del diagrama de conexion (tablas 2 y 3):
Q / Q = salidas conmutadas

n. ¢c. = no conectado

CC: 10... 30 V CC, véase ,Especificaciones técnicas*, pagina 67

Tabla 21: DC
GTBG6- x24xxV x44xxV X74xxV
+(L+) +(L+) + (L+)
2 Q Q Q
3 -(M) -(M) -(M)
4 Q Q Q
I / i 2 4
1= brn 1 3
2 =wht
3 =blu
4 = blk
0.14 mm?2
AWG26
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56 PUESTA EN SERVICIO

Tabla 22: DC
PNP: Q (< 100 mA) I N S
RN | |
| Q | Q
l | - (M) l | -
[ L.
NPN: Q (S 100 mA) I B R B
| | | |
| Q | Q
l Ll - (M) l | - ()
[ L. .
PNP: Q (S 100 mA) I N
| | N
| Q | Q
L, ot
L ™ L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I EA R A
| | | |
| Q | Q
l | - l L' - ()
[ L. .

56 Puesta en servicio

1  Alineacién
Alinee el sensor con el objeto. Seleccione la posicion de forma que el haz de luz roja emi-
tido incida en el centro del objeto. Debe asegurarse de que la abertura dptica (pantalla
frontal) del sensor quede completamente despejada [véase figural.

Figura: Alineacion

2 Distancia de conmutacion

8021849 | SICK
62 Subject to change without notice



PUESTA EN SERVICIO 56

Compruebe las condiciones de aplicacion: Ajuste la distancia de conmutacion al objeto o
fondo y la capacidad de reflectancia del objeto seglin el diagrama correspondiente [véase
figura X] (x = distancia de conmutacion, y = zona de supervisién entre el ajuste de la dis-
tancia de conmutacion y la supresion del fondo como % de la distancia de conmutacién
[reflectancia del objeto/reflectancia del fondo]). Reflectancia: 6% = negro O, 18% = gris
@, 90% = blanco ® (basado en el blanco estandar segin DIN 5033).

La distancia minima (= y) para la supresion de fondo puede determinarse a partir del dia-
grama [ véase figura X D] tal como se indica a continuacion:

Ejemplo: x = 150 mm, y = 20 => 20% de 150 mm = 30 mm. Es decir, el fondo se suprime
a una distancia de > 180 mm desde el sensor.

weifder Hinter-

% des Schaltabstands grund (90%)

30 T
GTB6-xxx3x
25 @® .
6%/90% |
20 | |
Ly
15 2 —
18%/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
"'/
5 > ©)
— 90%/90%
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

Figura 33: GTB6-xx43x

% des Schaltabstands
25

GTB6 INOX IR_T5

20 O
6%/90%

15
/@
/ 18%/90%
10
/5

N/ /
/
N ——
90%/90%

0 |
0 100 200 300 400 500
Absand in mm

Figura 34: GTB6-xxx2x
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56 PUESTA EN SERVICIO

% des Schaltabstands

25
20 ’
O)
90%,/90%
15 /
/ 18%/90%
10 /
£ =
5 = 6%/90% 3
0

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Figura 35: GTB6-xxx1x

Para otras distancias de conmutacion, consulte las hojas de datos individuales.

3 Ajuste de la distancia de conmutacion
La distancia de conmutacién se ajusta mediante el potenciémetro (tipo: 270°). Rotacion
en el sentido del reloj: distancia de conmutacién aumentada; rotacion en contra del sen-
tido del reloj: distancia de conmutacion reducida. Se recomienda colocar el objeto dentro
de la distancia de conmutacion, p. €j., véase tabla 23. Una vez ajustada la distancia de
conmutacion, el objeto se retira del recorrido del haz, o que provoca que el fondo se
suprimay la salida conmutada cambie [véase tabla 22].

Tabla 23: Ajuste de la distancia de conmutacién

\/\/ I

El sensor se ha ajustado y esta listo para el funcionamiento.

2184 ICK
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Figura 36: Deteccion

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla de resolucion de problemas

SICK
hange without notice

Tabla 24: Resolucién de problemas

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El LED verde no se ilumina

Sin tension o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacién, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

El LED verde no se ilumina

Interrupciones de tension

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El LED verde no se ilumina

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED amarillo parpadea

El sensor aln esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Compruebe las condiciones
de funcionamiento: Alinee
completamente el haz de luz
(spot) con el objeto / Limpie
las superficies opticas /
Reajuste la sensibilidad
(potenciometro) / Compruebe
la distancia de conmutacién y
ajlstela si fuera necesario,
véase figura 33, pagina 63

El LED amarillo se ilumina, no
hay ningun objeto en la trayec-
toria del haz

La distancia entre el sensory
el fondo es insuficiente

Reduzca la distancia de con-
mutacion, véase figura 33
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LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La distancia entre el sensory
el objeto es excesiva o la dis-
tancia de conmutacion ajus-

tada es insuficiente

aumente la distancia de con-
mutacion, anote la distancia
entre el sensor y el fondo,
véase figura 33

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de cada
pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles) deben ser
eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos:

e Limpiar las superficies Opticas externas
e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.

8021849 | SICK
Subject to change without notice



ESPECIFICACIONES TECNICAS 60

60 Especificaciones técnicas

GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
Distancia de conmutacion 35..140 mm 50...220 mm 50...200 mm
Distancia de conmutacion max. 5..250 mm? 5...400 mm? 5...420 mm?Y

Posibilidad de ajuste

Potenciometro

Potenciometro

Potenciometro

Diametro del punto luminoso/distancia 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Tension de alimentacion Uy DC10..30V2 DC10..30V2 DC 10..30V2
Intensidad de salida I,y 100 mA 100 mA 100 mA
Secuencia de conmutacién méax. 500 Hz¥ 500 Hz¥ 500 HZY
Tiempo de respuesta max. < 1.25 ms* < 1.25 ms* <1.25 ms*

Tipo de proteccion

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
Ko

IP 67, 1P 68, IP 69
K

Clase de proteccién

ne

ne

e

Circuitos de proteccion

A, B,D"

A, B, D"

A, B, D"

Temperatura ambiente de servicio

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

1) Material con un 90% de reflexion (sobre el blanco estandar segin DIN 5033)
2) Valores limite; funcionamiento en red protegida contra cortocircuitos max. 8 A; ondulacion residual max. 5 Vg

) Con una relacion claro/oscuro de 1:1
4)  Duracion de la sefal con carga 6hmica

) 1P68: conforme a EN 60529 (profundidad de agua de 1 m/24 h).
IP69K: conforme a ISO 20653:2013-03.
6) Reference voltage DC 50 V
7) A = Uy protegidas contra polarizacién inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta
D=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.

021849 | SICK
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GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
FFREE 35..140 mm |50 .. 220 mm 50 ... 200 mm
BRAFXIES 5..250 mm" 5 .. 400 mm" 5..420 mm"
RE BBt =R ivan BT
NP ER/EE 6 mm /100 mm [6 mm /100 mm |7 mm / 100 mm
HEEBE Uy DC10..30V2 |DC10..30V2 |DC 10..30V?
BRI |nax 100 mA 100 mA 100 mA
BRAFFXREINF 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®
B 7 A 8] < 1.25 ms% < 1.25 ms% <1.25 ms¥
VapinEit] IP67,IP68,IP |IP67,IP68,IP IP 67, IP 68, IP
69 K5 69 K5 69 K5
MRER 111e [16) e
{RIFEBEE A, B, DD A, B, D" A, B, D
TEMERE -25°C ... +55 °C|-25 °C ... +55 °C |-25 °C ... +55 °C

BB 90 % &ETLLAUET SR (35 DIN 5033 MERIIRER)
WPR{E: TEFFERSEMIEIT, K 8 A, AR 5 Vs
BEREEL A 1:1

ESE5HATE (BEMAHE)

IP68: 1R#E EN 60529 (AFE 1 m/24h) ,

IP69K: #R#E ISO 20653:2013-03,

MErE DC 50 V

7 A=Uy O (EXBURIRMEFRPIEE)

B = BA RRMEFRIPAIHE N RN

D = Jid BRI AZ B S iR

a ~ W0 N =

2
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TREEEIR IP67,IP68,IP [IP67,IP68,IP |IP67,IP6S,IP
69 K5 69 K®) 69 K9
REI DX 11e 111e e
[BIERIRFE A, B,D? A, B, D" A, B, D7
BIRE (1EEh) -25°C ... +55 °C|-25 °C ... +55 °C |-25 °C ... +55 °C

N —

A MY = DEHE 11
B0 H B ESEERRE

IS

o W

2

EIREE DC 50 V
N A=Uy BREEUERE
B = A WiERE

D = HN OBERRES & OFEIRIRE
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RETE 90 % Oxd%Y (DIN 5033 [CE#ML /-AE)
PRAE : FHRIREDRIEIIRK 8 A ZEBY v FILIFTRK 5 Ve

IP68: EN 60529 (Z#EH#L (KR 1 m/24 h),
IP69K: ISO 20653:2013-03 (L,
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OnucaHue NpoAayKTa
G6 Inox
GTB6V

U3rotoBUTEND

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MecTo U3rotoBA€HUSA

SICK, Manai3usa

MpaBoBble NnpUmMmeYaHusn

AaHHan AOKyMeHTaUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTca 3a dprpmoit SICK AG. TvpaxrnpoBaHUe AOKYMEHTaLMK UAWM €€ YacTK
AOMNYCKAETCSsl TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHWI, COKPALLIEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXKMMOro 6e3
OAHO3HAYHOro NMCbMEHHOro corrnacusa ¢mnpmbl SICK AG 3anpeLleHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTBIO
COOTBETCTBYIOLLLENO BAaAEAbLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alUpmLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €D ®rm O\ G
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YKASAHWS MO TEXHUKE BE3OMACHOCTM 81

81 YKka3aHuA no TexHuke 6es3onacHoOCTU

u Mepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMio U3yUmUTE PYKOBOACTBO MO SKCNAyaTaLMK.

MoAKAOUEHME, MOHTAX W YCTAHOBKY NOPyUYaTh TOALKO CMELIMaAUCTaM.
= /\aHHOe YCTPOMCTBO He aABAAeTca 06opyAoBaHUeM Aaa obecneueHmns 6e30nacHoCTU
B COOTBETCTBUM C AnpekTuBoi EC no malumHHoMy 060pyAOBaHMIO.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= [lpu BBOAE B 3KCMAyaTaLMIO CAEAYET 3aLLUMTUTL YCTPOMCTBO OT NOMaAaHUS BAGTU U

rpsAsu.
= B AaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCMAyaTaLMK COAEPXMUTCS MHbOpMaLmMa, Heobxoanmas

Ha NPOTAXEeHUN BCETo XU3HEHHOIO LIMKAG AaTUMKa.

82 MpumeHeHUe No Ha3HaYEeHUIo

GTB6V siBAseTcs GOTOINEKTPUUECKUM AGTYUKOM AUDDY3MOHHOIO TUNa (B AAAbHENLLEM
Ha3blBaEMbIM «AATUMK») U UCTIOAB3YETCA AASI ONTUUECKON BECKOHTAKTHONM pernctpaumu
NPEAMETOB, XMBOTHbIX U AtOAEW. B cAydae MCMoAb30BaHMA YCTPOMCTBA ANS MHbIX LEAER, a
TaKkxe B CAyuae BHECEHUA B U3AEAME U3MEHEHWI, AtOOble MPETEH3UM K KOMMNaHUK SICK

AG Ha npepocTaBAEHWE rapaHTUM UCKAKOUAOTCS.

83 JKcnayaTaumMa U UHAMKaTOpPbl COCTOSHUA

DOTOINEKTPUUECKUIA AATUMK NPUOAMXKEHWA C MOAABAEHUEM 3aAHETO GOHA.

21.7 (0.85) 21.7 (0.85)
21.7 (0.85) 14.5 (0.57) 14.5 (0.57)
= —— .
= =
\ !
_ | o \
5 5 ®77'177 ] & @**'i** 3
I~ 3 O —1 (=3 5 | @ —l=re
3 < \ BEE: M \ e
;‘; : < g ” Q12 < oo
@ @—L NE! Sl @-— L=
\ <8 °g \ <8
i ~o oy e L _ ~o
ty ®
6 7
6 7

PucyHok 50: Tun noakaroueHus: Lwrekep, M8
PucyHok 49: Tun noAkAtoHeHWs: kKabeab 4 A P

@ KpenexHble otBepcTa M3 @ Kpenextble otsepcTus M3
@ OnTnyeckasn oCb, MPUEMHUK @ Ontuueckas oCe, NPUEMHHK
® OnTuuyeckas oCb, MPUEMHUK ® Onmndeckas ock, MPUEMHHUK

93
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84 MOHTAX

84

85

94

MoHTax

@ OnTtnyeckas ocb, NepeaaTyumK @ OnTnyeckas ocb, NepeaaTumK

® Kabenb ® KoHHekTop, M8

® YKeATbIi CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP: ® YKeATbI CBETOAMOAHBIM MHAMKATOP:
CocTosiHWE NPUHMMaEeMOro CBETOBOro CocTosiH1e NPUHMMaeMOoro CBETOBOro
Ayya Ayya
3eneHbIl CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP: @ 3eNeHbIN CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP:
BKAOUEHO HaMpPSXXEHNE INEKTPONUTAHMUS BKAOUEHO HaMPSKEHWE INEKTPOMUTAHUS

MoTeHUMOMETpP: paccTosiH1e MoTeHuMoOMETpP: paccTosHWe
cpabatbiBaHUA cpabatbiBaHWA

YcTaHOBUTE AGTUMK MPU NMOMOLLM COOTBETCTBYIOLLLETO KPEMEXHOI0 KPOHLUTEMHA (CM.
nepevyeHb BCNOMOraTeAbHbIXx NpuHapnexHocTen SICK).

06paTnTe BHUMaHWE Ha NPeANoYTUTEAbHOE HanpaBAeHUEe 06bEKTa MO OTHOLLIEHUIO K
AATUUKY. PUCYHOK 49.

ANeKTpUUYecKoe NOAKAIOUEHUEe

AaTUMKM AONKHBI MOAKAKOUATLCA B COCTOAHWUM OTCYTCTBMA nopayuu HanpsxeHus (Uy, = 0 B).
B 3aBMCMMOCTM OT TMNA NOAKAIOUEHUS, CAEAYET COOAIOAATL CAEAYHOLLME YKa3aHUA:

- HOAKI\POHeHl/Ie pa3bemMa Thna «nana»: Ha3Ha4YeHNe KOHTaKToB
- Kabenb: UBET NpoBoAa

MNMopaua HanpsKeHus/BrAoUeHWE anekTponuTaHusa (Uy > O B) poonyckaeTcs TOAbKO NMOCAe

3aBepLlUeHUA BCeX SINEKTPUYECKUNX NoAKAKOUEHWI. Ha paTumke 3aropaetcs 3eNeHbIN
CBETOAMOAHbIN MHAUKaTOP.

MosicCHEeHUA K cxeme NopKArUEHUH (Tabanubl 2 1 3):
Q / Q = nepekAoualoLLMi BbIXOA

N. C. = HE NOAKAKOUEH (not connected)

8021849 | SICK
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SNEKTPUYECKOE MOAKAKOYEHUE 85

MocToAHHbIN ToK: 10... 30 B nocToaHHOrO TOKa, CM. , TEXHUUECKUE XapaKTEPUCTUKK®,
ctpaHuua 100

Tabanua 33: DC

GTBG6- x24xxV x44xxV X74xxV
+(L+) +(L+) + (L+)
2 Q Q Q
3 -(M) -(M) -(M)
4 Q Q Q
I ) i; 2 4 4 3
1= brn 1 3
2 = wht 1 2
3=blu
4 = plk
0.14 mm?2
AWG26

Tabamua 34: DC

i;.i

PNP: Q (< 100 mA) I EA R B
N | |
| Q | Q
| | - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) r— 7 I AP
| | | |
| Q | Q
o, .
L3 ™ Lo ™

PNP: Q (< 100 mA) 3 R S
| | N
| Q | Q
I | - (M) | | - (M)
L. L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
o, L,
L3 ™ Lo ™
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86 MNYCKOHANAAOYHBIE PABOTDI

86

96

MyckoHanapouHble paboTbl

1

PeryaupoBka

OTperyavpyiTte B3auMHOE pPacrnoAOKeHUe AaTUKnKa U 06bekTa. Bbibepute Takoe
pacnonoxeHue, UTobbl U3AyYaeMblil KpacHbIM Ayd nonapan B LEHTP obbekTa. Creayet
ybeAWUTbCS B TOM, UTO ONTUUECKOE OTBEPCTUE (MEPEAHWI IKPaH) AATUMKA NOAHOCTBLIO YNCTOE
[cm. pucyHOK].

PucyHok: PeryampoBka

PacctosiHue cpabaTtbiBaHUs

MpoBepka yCAoBMI aKkcnayaTaumn OTperyaMpyiTe paccTosiHne cpabaTbiBaHWs U PacCToAHWE
A0 06beKTa UAM GOHA U XapaKTEPUCTUKM OCAABAEHNA 06BEKTA, CAEAYSt COOTBETCTBYHOLLIEN
cxeme [CM. pUCYHOK X] (X = paccTosiHue cpabaTbiBaHWs, Y = KOHTPOAMPYEMbIN yHaCTOK
MeXAy YCTAaHOBAEHHbBIM paccTostHMEM cpabaTbiBaHMSI U NOAABAEHMEM HOHA B % paccTosiHMSA
cpabaTtbiBaHusA (ocrabaeHne 06bekTa / ocrabaeHre doHa)). OcrabaeHune: 6 % = uepHbiit D,
18 % = cepbiit @, 90 % = 6enblit @ (MPUMEHUTEABHO K CTAHAGPTHOMY 6eAOMy B
cootetcTBum ¢ DIN 5033).

MWHUMaAbLHOE PaCCTOAHME (= Y) AMS NMoAABAEHNUA GOHA MOXET ObITb ONPEAEAEHO MPU
NoMOLLM cxembl [ cm. pucyHok X D] Huxe:

Mpumep: x = 150 mm, y = 20 => 20% ot 150 mm = 30 mm. To ecTb, nopaBAeHME dOHaA
NMPOUCXOAUT Ha paccToaHun > 180 MM OT pAaTumMKa.

weifler Hinter-

% des Schaltabstands
. grund (90%)

30 ;
GTB6-xxx3x
25 Q)
6%/90%
20 \
y |
15 2 —
18%/90% Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
10 / x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
’/
5 = ©)
m— 90%/90%
e ‘ /
0
0 100 200 300 400 500

Abstand in mm

PucyHok 51: GTB6-xx43x

802184 ICK
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MYCKOHANAAOYHbBIE PABOTbI 86

% des Schaltabstands

25 :
GTB6 INOX IR_T5
20 O)
6%/90%
15 -

@

/ 18%/90%
10

N/
\_/'/

0 100 200 300 400 500
Absand in mm

)

90%/90%
|

PucyHok 52: GTB6-xxx2x
% des Schaltabstands

25
20 ’
O)
90%,/90%
15 /
/ 18%/90%
10 /
£ =
5 = 6%/90% 3
0

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

PucyHok 53: GTB6-xxx1x

CM. OTAGAbHbIE TaBAWLIbI AGHHBIX MR APYTUX PACCTOAHMM cpabaTbiBaHNS.

3 HacTtpotika pacctosiHuA cpabaTtbiBaHUsA
PaccTtosiiue cpabatbiBaHWA HACTpaMBaeTca NPy NOMOLLM NoTeHUMomeTpa (Tin: 270°).
BpalleHure no 4acoBoOW CTPEAKE: YBEAUUMBAETCS pacCcTosiHWE cpabaTbiBaHWs; BpaLleHWe
NPOTUB YaCOBOW CTPEAKW: YMEHbLUAETCA paccTosiHue cpabaTtbiBaHus. Mbl peKoMeHAYeEM
pacnonoXmTb 0O6bEKT B Npeaenax AManas3oHa cpabateiBaHWs, Hanpumep cM. Tabavua 35.
Kak TOAbKO AMana3oH cpabatbiBaHWsA OTPEryAMPOBaH, 06bEKT ybupaeTcs ¢ nyTu Ayua, uto
NPUBOAWT K MOAABAEHUIO GOHA Y UBMEHEHWIO NEPEKAIOUAIOLLENO BbIBOAA [CM. Tabanua 34].

Tabaunua 35: Hactporika pacctosiHus cpabartbiBaHUs

WAV I

021849 | SICK
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87 YCTPAHEHMWE HEMCMNPABHOCTEMN

87

87.1

98

\/

80

S

AaTunK HaCTPOEH M roTOB K paboTe.

PucyHok 54: O6HapyxeHne

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

B 1abauLe YcTpaHeHe HencnpaBHOCTEN NOKa3aHo, Kakne Mepbl HE0BX0ANMO
NPEANPUHSATb, ECAU AATUMKK He paboTaloT.

MNouck u ycTpaHeHue HeMCﬂpaBHOCTeﬁ

Tabauia 36: MoucK U ycTpaHeEHUE HENUCTPABHOCTEN

CBETOAMOAHBIM UHAUKATOP /
KapTUHA HEUCNPaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHuUto

3eNEHbIVi CBETOAMOA HE ropuT

HET HanpsXXeHna NnnuTaHna nAn
OHO HMXE HMXHEro
NPEAEAbHOIo 3Ha4YeHUA

MpoBepUTb HaNPAXeHNA
NUTaHWSA, BCIO CXEMY
INEKTPOMOAKAOUYEHUSA
(NPOBOAKY M pasbeMHble
COEAUHEHNS)

3eAeHbIVi CBETOAMOA He roputr

[ponapaHue HanpsaxeHUs
NUTaHUA

0Obecneuntb HaAeXHYHO noaady
HanpsxeHWs nuTaHua 6es ero
nponaaaHus

3eNEHbIV CBETOAMOA HE FOPUT

CeHcop HencnpaBeH

EcAu HanpsxeHue NuTaHua B
NOPAAKE, TO 3aMEHUTb CEHCOP

XEATbI CBETOAMOA MUTaeT

CeHcop NoKa eLle rotos K
pabote, HO 3KCMAyaTaLUMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

MpoBepka ycroBUit paboThl
BbipoBHAWTE AYyY CBETA
(cBeToBOE NATHO) NO
OTHOLLIEHUIO K 06BEKTY /
Ounctute onTMyeckue

8021849 | SICK
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AEMOHTAX U YTUAUSALINS 88

88

89
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CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHUto

NOBEPXHOCTH /
MNepeHacTpolite
YyBCTBUTEABHOCTb
(noteHunomeTp) / MNposepsTe
paccrosiiue cpabatbiBaHWA U,
npu HeobXO0AMMOCTH,
OTPErYAMPYITE €ro, CM.
pucyHok 51, ctpaHuua 96

XEATbIA CBETOAMOA FOPHT,
06BEKT Ha NyTH AyYa
otcyTcTBYET

PaccrosiHne mexay ceHcopom
MU GOHOM CAULLKOM Mano

YMeHbLLEHNE Anana3oHa
cpabatbiBaHuA, CM.
pucyHok 51

OO6bEKT Ha MYTH AyYa, XEATbIN
CBETOAMOA HE TOpUT

CAMLLIKOM 60AbLLIOE
PacCTOAHNE MEXAY CEHCOPOM
1 06BEKTOM MAU YCTAHOBAEHA
CAULLKOM MaAasa AUCTaHLMA
nepekAtoUYeH A

yBeAVUYEHUE AMana3oHa
cpabatbiBaHWA; obpaTuTe
BHMMaHWe Ha paccTonHue
MEeXAY AATYMKOM U GOHOM, CM.
pucyHok 51

AeMOHTax U yYTUAU3aUumAa

YTUAU3AUMIO CEHCOPOB CAEAYET MPOBOAUTL COTAACHO HaUMOHAAbHbLIM MPEANUCAHUAM NO
yTUAM3aumn. CAeAyeT CTPEMUTLCH K MOBTOPHOMY MCMOAB30BaHUIO COAEPXALLMXCA B HUX
mMaTep1anoB (NMPexae BCEro, AParoLeHHbIX METAAAOB).

Texobcay)xuBaHue

SICK
hange without notice

Aatumkn SICK He HyxparoTcs B TEXOOCAYXMBaAHUM.

PekoMeHAyeTCs peryAsipHo

. Oo4ynLaTb oNnTMYECKNUE orpaHUYnBarOLLIME NOBEPXHOCTHU

. npPOBEPATb NPOYHOCTb pe3b608bIX N LUTEKEPHbIX COeAMHEHWI

3anpellaerca BHOCUTb MBMEHEHUSA B YCTPOMCTBA.

MpaBo Ha OWKNOKN 1 BHECEHWE MBMEHEHUI COXPaHEHO. YKa3aHHbIe CBOMCTBA U3AEAUS U
TEXHUUYECKUE XapPaKTEPUCTUKM HE SBASILOTCS rapaHTUEN.

29




90 TEXHMYECKME XAPAKTEPUCTUKH

90 TexHUUecKue xapakTepUCTUKH
GTB6-xxx1xV GTB6-xxx3xV GTB6-xxx2xV
PaccrosHue cpabaTbiBaHUSA 35..140 mm 50...220 mm 50...200 mm
PaccrosHue cpabaTtbiBaHWSA, MaKc. 5...250 mm? 5...400 mm? 5...420 mm?
B03MOXHOCTb HAaCTPOWKM MoteHuomeTp MoteHunomeTp MoteHunomeTp
AvameTtp cBETOBOro NsiTHa/paccrosiHue 6mm/ 100 mm |6 mm /100 mm 7 mm /100 mm
HanpspkeHue nutanusa Uy DC10..30V? DC10..30V? DC10..30V?
BbIXOAHOM TOK |yakc. 100 mA 100 mA 100 mA
YacToTa cpabaTbiBaHWA MaKcC. 500 Hz® 500 Hz® 500 Hz®
Bpems oTKAMKa Makc. <1.25 ms? <1.25 ms? < 1.25 ms?¥
Kaacc 3aLumThl IP67,IP68,IP69O [IP67,IP6GS8,IP69 |IP67,IP 68, P69
K5 K5 K5
Kaacc 3aLwutbl e e e
CxeMbl 3aLLMUThI A, B,D? A, B,D? A, B, D?
AnanasoH paboumnx Temnepartyp 25 °C...+55°C |-256°C...+55 °C 25 °C...+55 °C

1) CkaHupyemblii 06bekT - pemuccus 90 % (oTHoCcHUTeAbHO cTaHaapTHoro Geaoro no DIN 5033)
2) TpeaenbHble 3HAaUEHUS: IKCMAyaTaLMsA B 3aLLUMLLEHHON OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHUSA CETU Makc. 8 A; ocTaTouHas BOAHWUCTOCTb Make. 5 Bgg
) COOTHOLLEHWE CBETAbIX U TEMHbIX Y4aCTKOB M30bpaxeHusa 1:1
4)  MPOAONKUTEABHOCTb CUTHAAA MPY OMUUYECKOW Harpy3ke
) IP68: B COOTBETCTBMM CO cTaHAapToM EN 60529 (raybuHa Boabl 1 M / 24 y).
IP69K: B cooTBETCTBMM CO cTaHpapTom ISO 20653:2013-03.
6)  PacuetHoe HanpspkeHue DC 50 V
7) A = Uy-TIOAKAIOUYEHUSI C 3aLLUMTON OT NepenyTbiBaHWs MOAOCOB
B = BXOAbI M BbIXOAbI C 3aLLMTON OT NepenyTbiBaHUA NOAKOCOB
D = BbIXOAbI 3aLUMLLEHBI OT NEPEHANPSKEHNUSA U KOPOTKOrO 3aMblKaHUs

8021849 | SICK
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Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail marketing@sick.com.br

Canada
Phone +1 905 771 14 44
E-Mail information@sick.com

Czech Republic
Phone +420 2 57 91 18 50
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 2 2274 7430
E-Mail info@schadler.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-2515 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany
Phone +49 211 5301-301
E-Mail info@sick.de

Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk
Hungary

Phone +36 1 371 2680
E-Mail office@sick.hu

India
Phone +91 22 6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 4 6881000
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 274341
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +6 03 8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mario.garcia@sick.com

Netherlands
Phone +31 30 2044 000
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro

Russia

Phone +7 495 775 05 30
E-Mail info@sick.ru
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia
Phone +386 591 788 49
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 11 472 3733

E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321
E-Mail info@sickkorea.net
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2645 0009
E-Mail Ronnie.Lim@sick.com
Turkey

Phone +90 216 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates
Phone +971 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae

United Kingdom

Phone +44 1727 831121
E-Mail info@sick.co.uk
USA

Phone +1 800 325 7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +84 945452999
E-Mail Ngo.Duy.Linh@sick.com

Further locations at www.sick.com
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